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Systemy czasu rzeczywistego Systemy czasu rzeczywistego Systemy czasu rzeczywistego
P. Maciag, M. Pikulifiski P. Maciag, M. Pikuliriski P. Maciag, M. Pikulifiski
NL228 NL228 NL228
Dynamics of MBS - Lecture PASIII Sieci komputerowe
J. Fraczek A. Chmielniak P. Tomulik
NL236 5.6 NL228
3
'E Basics of Automation and Control | Woprowadzenie do biomechaniki Wprowadz?nle U LftermeeiEntly
E M. Pekal C. Rzymkowski, E. Rola [Ef e (Emmeneg ey
€Kal y! ) q
5 NL323 A2 C. Rzymkowski, E. Rola
a NL236
Teoria sterowania Il
T. Zielinska, A. Wozniak
NL236
PAS | (W)
P. Malczyk
T1
Podstawy metod komputerowych Seminarium dyplomowe MGR Laboratorium pomiaréw, Advanced Mechanical Design
w obliczeniach inzynierskich M. Wojtyra, A. Chmieniak, automatyki i sterowania Il K. Mianowski Advanced Mechanical Design
M. Surowiec P. Malczyk, C. Rzymkowski M. Pekal, M. Surowiec NL228 K. Mianowski
NL228 NL228 NL228, NL236 (co dwa tygodnie, na przemian) NL228
Wprowadzeni iomechaniki
i Pas| Blo-obotic Research planning Dynamics of MBS - Laboratory ioratorum (rarmanogram)
] M. Pekal T. Zielinska T. Zielinska M. Woijtyra .
H Ad NL328/NL236 A Jty C. Rzymkowski, E. Rola
NL228 NL236
Dynamika ukt. wielocztonowych 11 Podstawy biorobotyki Teoria sygnatéw biologicznych
J. Fraczek T. Zieliska E.Rola
NL236 NL328/NL236 NL327
Dynamika ukt. wielocztonowych II PAS| PAS| Dynamika ukt. wielocztonowych II
M. Pekal, M. Surowiec A. Wozniak A. Wozniak M. Pekal, M. Surowiec
NL228 NL329 NL329 NL228
PAS il PAS Il REC X et LT
w obliczeniach inzynierskich
E.Rola E.Rola M. Surowiec
NL323 NL323 NL228
3 Manipulatory réwnolegte Dynamika i sterowanie robotow ZEBRANIE ZAKEADU
.&,o- K. Mianowski P. Malczyk, t. Wolifiski, M. Wojtyra NL228
NL228 NL236
Bezzatogowe statki powietrzne
od 25.10.2023
NL236
Basics of Automation and Control |
P. Malczyk
A0
PAS| PAS | PAS|
M. Pekal, E.Rola, E.Rola E.Rola
NL329 NL329 NL329
Podstaw.y me.tod k‘or.npl‘Jtero_wych Podstawy robotyki | (W+C) Podstawy robotyki | (W+C)
% w obliczeniach inzynierskich . .
e M. Surowiec M. Wojtyra M. Wojtyra
% NL228 NL236 NL236
© Podstawy robotyki | (L) Podstawy robotyki | (L)
M. Pekal, £. Woliriski M. Pekal, t. Woliriski
NL022 NL022
Sieci neuronowe (W) Sieci neuronowe Sieci neuronowe Neural Networks for Classification and Identification
A. Kordecki A. Kordecki A. Kordecki A. Kordecki
NL327 NL228 NL228 A4
Laboratorium pomiaréw, Podstawy metod komputerowych PASI (W) Laboratorium pomiaréw,
automatyki i sterowania Il w obliczeniach inzynierskich P. Malczyk automatyki i sterowania Il
M. Pekal, M. Surowiec M. Surowiec T1 M. Pekal, M. Surowiec
NL228, NL236 AK, NL228 NL228, NL236
Biomechanics Zderzenia w biomechanice
X C. Rzymkowski, E. Rola C. Rzymkowski, E. Rola
= NL129AB Al
& Neural Networks for Classification Sieci neuronowe
A. Kordecki A. Kordecki
NL327 NL228
Systemy czasu rzeczywistego (W) Basics of Automation and Control |
A. Chmielniak M. Pekal
T5 NL327
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il Nepedy robotéw Podstawy robotyki
_§ K. Mianowski M. Wojtyra
0 NL228 NL228
o Podstawy metod komputerowych
2 w obliczeniach inzynierskich
E P. Maciag
z A4/NL228
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